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در حوزه مکان
تبدیل روشنایی پیکسل

عملیات نقطه اي
عملیات ناحیه اي

عملیات هندسی
در حوزه تبدیل
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ل س یࢁ স ی  ਪ نا ত ل رو  بد 

عملیات نقطه اي
 راست و رایج استفاده شده ضرب و جمع است که به ترتیب براي تغییر کنتدو عمل گر

روشنایی استفاده می شوند

گر داراي دو عملوند باشد مانند مخلوط کردن خطی  ممکن است عمل(Linear 
Blending)

ًعمل گر می تواند غیر خطی باشد مثلا

 استفاده از همسان سازي(Equalization) هیستوگرام بصورت سراسري و یا محلی
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݃ ݅, ݆ = ݂ܽ ݅, ݆ + ܾ

݃ ݅, ݆ = (1− ܽ) ݂ ݅, ݆ + ܽ ଵ݂ ݅, ݆

݃ ݅, ݆ = ݂(݅, ݆) ఊ
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عملیات ناحیه اي
استفاده از فیلترهاي خطی
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Source: S. Seitz
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 بسته به ضرایبh نتایج کاملا متفاوتی می تواند بدست آید

Smoothing
فیلتر میانگین
 وزن دارفیلتر میانگین
فیلتر میانگین با اعمال محدودیت

 قرار گرفته در یک رنج خاصپیکسل هاي بر روي

 قرار گرفته در محدوده خاصپیکسل هاي بر روي
گرادیان در محل فیلترینگ کمتر از یک حد مشخص باشد
 با استفاده ازMedian

 با پنجرة چرخان میانگین گیري(Rotating Mask) با در نظر گرفتن واریانس ،
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فیلتر میانگین با اعمال محدودیت
 میانگین گیري با پنجره ي چرخان(Rotating Mask)با در نظر گرفتن واریانس ،
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فیلتر میانگین با اعمال محدودیت
 میانگین گیري با پنجره ي چرخان(Rotating Mask) ...
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فیلتر میانه
دارفیلتر میانه وزن 
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ی ਉ ند ঘ ل   بد 

درونیابی سطوح خاکستري
نزدیکترین همسایه
درونیابی دوخطی

تبدیل بر روي مختصات هندسی

بیان تبدیل هندسی به کمک یک چندجمله اي  
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 ادامه(تبدیل بر روي مختصات هندسی(
برخی تبدیلات شناخته شده
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TransformBilinear
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TransformAffine
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 ادامه(تبدیل بر روي مختصات هندسی(
 ادامه(برخی تبدیلات شناخته شده(
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